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Wysoce zautomatyzowane pojazdy (Highly Automated Vehicles - HAVs), jazda
autonomiczna stanowia najnowsze trendy w motoryzacji. Ewolucyjny rozwdj
motoryzacji skutkuje wprowadzaniem nowych systeméw wspomagania kierowce -
systeméw asystenckich. Od prostych do bardzo zaawansowanych technologicznie
uktadéw, korzystajacych z osiggnieé¢ automatyki, informatyki, elektroniki, optyki
i innych. W zwiazku z tym istnieje potrzeba nowego spojrzenia na kwestie badan
eksperymentalnych tego typu pojazdéw. Inne jest podejscie do badan pojazdéow
sterowanych przez cztowieka-kierowce. Przez dziesieciolecia badan =zostaty
wypracowane wzorce do badan klasycznych pojazdéw. Tego typu postepowanie
realizowane jest w przypadku pojazdéw zautomatyzowanych. Doswiadczenia zebrane
podczas testowania pojazdéw zautomatyzowanych przyczyniaja sie do tworzenia
pierwszych dokumentéw ogélnych. Ten proces jest dopiero w fazie poczatkowejinalezy

. .

oczekiwaé dalszeio rozonu irocesu badawczeio ioiazdéw zautomatizowanich.

Praktycznie kazdy z producentéw pracuje juz nad pojazdem, ktéry z zalozenia bedzie

przemieszczat sie bez ingerencji kierowcy-cztowieka. To skutkuje powstawaniem

pierwszych procedur badawczych pojazdéw zautomatyzowanych. W ramach

przedmiotu oméwione beda =zagadnienia podstawy sterowania pojazdéw
zautomatyzowanych, charakterystyka badan pojazdéw klasycznych, specyfika badan
ojazdéw HAVSs.
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Ma wiedze dotyczaca metodyki prowadzenia badan naukowych w zakresie HAVs, takze
prawnych i etycznych aspektéw dziatalnosci naukowe;j.

Ma wiedze o etycznych, prawnych i ekonomicznych uwarunkowaniach dziatalnosci
badawczej i pracy badacza.

Potrafi samodzielnie sformutowaé problem badawczy HAVs oraz zaproponowac i
wykonaé badania zmierzajace do jego rozwiazania.

Potrafi przygotowac tekst dotyczacy zagadnien naukowych przeznaczony dla
niespecjalistow.

Ma podstawy do kierowania zespotem badawczym.
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