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Inzynieria ladowa i transport

116000 - Wydziat Transportu

Celem przedmiotu jest zaznajomienie studenta z wlasnosciami pojazdu drogowego,
traktowanego jako uktad mechaniczny o specyficznych cechach, jemu wtasciwych. Duza
czes¢ wyktadu ma charakter informacyjny. Zrédtem jej sa badania eksperymentalne
pojazdéw. Ponadto wykorzystywane sg prawa mechaniki, ktére stanowia podstawe

formutowania zalezno$ci oiisui'icich wtasnos$ci ruchowe i diamiczne iol'azdu.

Podstawowe pojecia zwiazane z ruchem, dynamikg pojazdu drogowego (ruch
podstawowy, zaktécenia ruchu podstawowego).

Koto ogumione. Mechanika toczenia kota, wspétpraca kota ogumionego z nawierzchnia
drogi, poslizg wzdtuzny (obwodowy), przyczepno$é wzdtuzna, boczne znoszenie opon,
poslizg boczny, przyczepno$¢ boczna, ztozony przypadek poslizgu, ogélne
charakterystyki kot ogumionych.

Opory ruchu samochodu: toczenia, powietrza, wzniesienia, uciggu, bezwtadnosci, skretu.
Modele pojazdu: fizyczne (fizykalne) i matematyczne (réwnania ruchu). Modele
oddziatywania  kierowca-pojazd, modele oddziatywania kota ogumionego
z nawierzchnig drogi. Gtéwne zaburzenia ruchu podstawowego pojazdu. Zwiazek sit
uogélnionych z sitami oporéw ruchu pojazdu oraz zaburzeniami ruchu.

Symulacja ruchu i dynamiki pojazdu.

Charakterystyki Zzrédet napedu samochodu. Dobér silnika. Charakterystyka wtasnosci
trakcyjnych samochodu: wykresy bilansu mocy, trakcyjne, charakterystyki dynamiczne.
Ocena zdolnosci przyspieszania.

Zrédta danych - parametréw i charakterystyk wykorzystywanych w modelach
matematycznych ruchu i dynamiki pojazdu. Rola badan laboratoryjnych pojazdéw.




Badania eksperymentalne w warunkach drogowych, na torach i poligonach. Testy ISO i
ECE wykorzystywane w ocenie wtasnosci ruchowych i dynamicznych pojazdu.

Metody analizy i oceny na ptaszczyznie drogi, w dziedzinie czasu i czestotliwosci.
Wizualizacja wynikéw analiz.

Szczegblny przypadek ruchu pojazdu - ruch opézZniony. Stateczno$c¢ kierunkowa pojazdu
w trakcie hamowania, celowo$é wprowadzania urzadzen przeciwblokujacych.
Szczegblny przypadek ruchu pojazdu - ruch krzywoliniowy. Geometria i kinematyka
skretu. Kierowalno$§é samochodu, statecznosé kierunkowa ruchu samochodu. Pojazd
podsterowny, neutralny, nadsterowny. Stany graniczne ruchu po tuku: wywrécenie
pojazdu na bok, utrata przyczepnosci bocznej. Celowo$¢ wprowadzania urzadzen

l<oiiu|'icich ruch krziolinioi iol'azdu.
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Wiedza:

1. Posiada wiedze ogdlng na temat mechaniki ruchu samochodu i zwigzanymi z tym
fundamentalnymi dylematami wspoétczesnej cywilizacji.

2. Zna mechanike toczenia sie kota ogumionego po nawierzchni drogi i zjawiska temu
towarzyszace (przyczepnos$¢) oraz sity dziatajace na pojazd (normalne reakcje drogi,
wzdtuzne: sita napedowa, opory ruchu; poprzeczne).

3. Zna i rozumie pojecia model fizyczny i matematyczny pojazdu oraz symulacja ruchu i
dynamiki pojazdu.

4. Zna i rozumie role oraz zakres badan eksperymentalnych laboratoryjnych i
drogowych pojazdow.

5. Zna i rozumie dwa szczegdétowe przypadki ruchu pojazdu: ruch opézniony, ruch
krzywoliniowy.

Umiejetnosci:

1. Posiada umiejetnosé efektywnego pozyskiwania informacji z literatury z zakresu
ruchu i dynamiki pojazdéw drogowych, ze Zrédet krajowych i zagranicznych .




2. Posiada umiejetno$¢ interpretacji informacji zawartych w literaturze i innych
zrodtach z zakresu ruchu i dynamiki pojazdéw drogowych.

Kompetencje spoteczne:

1. Podnoszenie kompetencji zawodowych w zakresie ruchu i dynamiki pojazdéw
drogowych.

2. Krytyczna ocena wtasnego dorobku i potencjatu w zakresie mozliwosci rozwoju
wybranej dyscypliny.

Ocena formujaca: kolokwium
Ocena podsumowujaca: jak wyzej
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