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1. Wymagania wstępne 

Podstawowa wiedza z zakresu mechaniki ruchu samochodu. 

 

2. Cele przedmiotu 

Praktycznie każdy z producentów pracuje już nad pojazdem, który docelowo z założenia ma mieć zdolność 
przemieszczania się bez ingerencji kierowcy-człowieka. Prace nad takimi rozwiązaniami przebiegają w sposób 
ewolucyjny, poprzez wprowadzanie i rozwijanie różnych systemów wspomagania pracy kierowcy – systemów 
asystenckich pojazdów wysoce zautomatyzowanych. To skutkuje powstawaniem pierwszych procedur 
badawczych pojazdów wysoce zautomatyzowanych. Realizacja przedmiotu ma na celu omówienie zagadnień: 
podstaw sterowania pojazdów wysoce zautomatyzowanych, charakterystyki badań pojazdów klasycznych, 
specyfiki badań pojazdów autonomicznych. 

 

3. Treści programowe (dla każdego typu zajęć oddzielnie) 

Wykład 

Zagadnienia i specyfika sterowania wysoko zautomatyzowanych pojazdów. Rodzaje badań pojazdów 
samochodowych. Specyfika badań wysoko zautomatyzowanych pojazdów. Zakres i rodzaje badań pojazdów 
autonomicznych. 

Laboratorium 

 

 

4. Efekty uczenia się  

Rodzaj 
efektu 

Opis efektu uczenia się 
Odniesienie do 

efektów uczenia się 
w SD PW 

Sposób weryfikacji 
efektów uczenia* 

Wiedza 

W01 
Ma wiedzę dotyczącą metodyki prowadzenia badań 
naukowych w zakresie pojazdów autonomicznych, 

SD W3 
kolokwium pisemne 

+ praca domowa 



   
 

także prawnych i etycznych aspektów działalności 
naukowej. 

W02 

Ma wiedzę w zakresie prawnych i etycznych aspektów 
działalności naukowej, ekonomicznych 
uwarunkowaniach działalności badawczej i pracy 
badacza. 

SD W4 
kolokwium pisemne 

+ praca domowa 

W03 

Ma wiedzę w zakresie podstawowe zasady transferu 
wiedzy do sfery gospodarczej i społecznej oraz 
komercjalizacji wyników działalności naukowej i know-
how związanego z tymi wynikami oraz zasady 
upowszechniania wyników działalności naukowej, 
także w trybie otwartego dostępu. 

SD W5 
kolokwium pisemne 

+ praca domowa 

Umiejętności 

U01 

Potrafi samodzielnie sformułować problem badawczy 
pojazdów autonomicznych oraz zaproponować i 
wykonać badania zmierzające do jego rozwiązania. 
Potrafi wykorzystywać wiedzę z różnych dziedzin do 
twórczego identyfikowania, formułowania i 
innowacyjnego rozwiązywania złożonych problemów 
lub wykonywania zadań o charakterze badawczym, a 
w szczególności:  

• definiować cel i przedmiot badań, formułować 
hipotezę badawczą;  

• rozwijać metody, techniki i narzędzia badawcze oraz 
twórczo je stosować;  

• poprawnie wnioskować na podstawie wyników 
badań. 

SD U1 
kolokwium pisemne 

+ praca domowa 

U02 

W zakresie pojazdów autonomicznych potrafi 
dokonywać krytycznej analizy i oceny wyników badań 
naukowych, działalności eksperckiej i innych prac o 
charakterze twórczym oraz ich wkładu w rozwój 
wiedzy, w szczególności ocenić przydatność i 
możliwość wykorzystania wyników prac teoretycznych 
w praktyce 

SD U2 
kolokwium pisemne 

+ praca domowa 

U03 

Potrafi przygotować tekst dotyczący zagadnień 
naukowych przeznaczony dla niespecjalistów. 
Potrafi transferować wyniki prac badawczych do sfery 
gospodarczej i społecznej. 

SD U3 
kolokwium pisemne 

+ praca domowa 

Kompetencje społeczne 

K01 

Ma podstawy do kierowania zespołem badawczym. 
Uznawania znaczenia wiedzy oraz osiągnięć 
naukowych w rozwiązywaniu problemów 
poznawczych i praktycznych. 

SD K2 
kolokwium pisemne 

+ praca domowa 

* dozwolone sposoby weryfikacji efektów uczenia się: egzamin; egzamin ustny; kolokwium pisemne; kolokwium 
ustne; ocena projektu; ocena sprawozdania; ocena raportu; ocena prezentacji; ocena aktywności w trakcie zajęć; 
prace domowe; test 

 

5. Kryteria oceny 

Zaliczenie na ocenę - ocena łączna (skala ocen standardowa) z kolokwium pisemnego (udział 50%) i pracy domowej 
(udział 50 %). 
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7. Nakład pracy doktoranta niezbędny do osiągnięcia efektów uczenia się** 

Lp. Opis Liczba godzin 

1 Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim wynikające z planu. 30 

2 Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim w ramach konsultacji, 
egzaminów, sprawdzianów itp. 

2 

3 Godziny pracy samodzielnej doktoranta w ramach przygotowania do zajęć 
oraz opracowania sprawozdań, projektów, prezentacji, raportów, prac 
domowych. 

18 

4 Godziny pracy samodzielnej doktoranta w ramach przygotowania do 
egzaminu, sprawdzianu, zaliczenia. 

10 

Sumaryczny nakład pracy doktoranta 60 

Liczba punktów ECTS 2 

** 1 ECTS pracy = 25-30 godzin nakładu pracy doktoranta (np. 2 ECTS = 60 godzin; 4 ECTS = 110 godzin 

 

Termin prowadzenia zajęć: czwartek, godz. 14:15 do 16:00 

Miejsce odbywania zajęć: Wydział Samochodów i Maszyn Roboczych, Gmach Samochodów i Ciągników,  

 ul. Narbutta 84, Warszawa. 

Forma prowadzenia zajęć: stacjonarna 


